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1. Случай v > a = (T/ρ)1/2 (скорость движения нагрузки превышает 
скорость распространения волны деформации вдоль струны). Макси-
мальный динамический прогиб.

Ряды равенства (4.53) на основании разложения (4.54) запишутся так:
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Опустим промежуточные вычисления и запишем динамический про-
гиб u на временных интервалах, преобразованных пересечением областей 
определения соответствующих рядов Iк и функции (4.53).
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